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vacon e}l SEGURIDAD

En esta guia rapida se incluyen los pasos esenciales para una
Instalacion y configuracion sencillas del convertidor de frecuencia Vacon 10.
Antes de la puesta en servicio de la unidad, descargue y lea por completo
el manual de la aplicacion PFC para el Vacon 10 disponible en:

www.vacon.es

1. SEGURIDAD

LA INSTALACION ELECTRICA SOLO LA PUEDE REALIZAR
UN INSTALADOR PROFESIONAL.

Esta guia rapida contiene precauciones y advertencias claramente marcadas que
estan pensadas para su seguridad personal y para evitar dafios involuntarios al
producto o a los aparatos conectados.

Lea detenidamente las siguientes advertencias:

Los componentes de la unidad de alimentacién del convertidor de
frecuencia estan activos cuando Vacon 10 esta conectado a la red
eléctrica. El contacto con este voltaje es extremadamente peligroso y
puede causar lesiones graves o la muerte.

Los terminales U, V, W (T1, T2, T3) del motor y los posibles terminales
-/+ de la resistencia de frenado estan activos cuando Vacon 10 esta
conectado a la red eléctrica, aun cuando el motor no esté en
funcionamiento.

Los terminales de E/S de la unidad de control estan aislados de la red
eléctrica. No obstante, los terminales de salida del relé pueden llevar
tensioén de control peligrosa, aun cuando Vacon 10 esta desconectado
de la red eléctrica.

La corriente de fuga a masa de los convertidores de frecuencia Vacon
10 supera los 3,5 mA CA. Segun la norma EN61800-5-1, se debe
garantizar una conexion reforzada de tierra de proteccion.

Si el convertidor de frecuencia se utiliza como parte de una maquina,
el fabricante de la maquina es el responsable de suministrar la
maquina con un interruptor principal (EN 60204-1).

Si Vacon 10 se encuentra desconectado de la red eléctrica mientras el
motor esta en funcionamiento, permanecera en tension si el proceso
proporciona energia al motor. En este caso, el motor funciona como un
generador de energia de alimentacion al convertidor de frecuencia.

Después de desconectar el convertidor de frecuencia de la red
eléctrica, espere a que el ventilador se pare y a que los indicadores de
la pantalla se apaguen. Espere 5 minutos mas antes de efectuar
cualquier accion en las conexiones de Vacon 10.

El motor puede arrancar de forma automatica después de una
situacion de fallo, si se ha activado la funcién de rearranque
automatico.
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INSTALACION vacon 2

2. INSTALACION

2.1 Instalacién mecéanica

Existen dos maneras de montar Vacon 10 en la pared: montaje con tornillos
o en railes DIN.

“=M5

I

Figure 1: Montaje con tornillos (izquierda) y montaje en railes DIN (derecha)

NOTA: Consulte las dimensiones de montaje situadas en la parte posterior

de la unidad.
Deje espacio libre para la refrigeracion por encima (100 mm) y por debajo (50 mm)

de Vacon 10.

Attach the support
AFTER installing
the power cables

Attach this plate
BEFORE installing
the power cables

Figure 2: Acoplamiento de la placa PE y del soporte de cables API
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vacon 3 INSTALACION

2.2 Cableado y conexiones
2.2.1 Cableado de alimentacion

Nota: El par de apriete de los cables de alimentacién oscila entre 0,5y 0,6 Nm

3~ (400V)

N

1;—_ (230v) Motor out

)
plastic cable
coating for
360° earthing
MAINS MOTOR

Figure 3: Conexiones de alimentacién de Vacon 10, MI1

3~ (400V)
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External brake

1~ (230V) resistor (400V)

J Motor out
L1 L2/N L3 R+ R-U/T1VI/T2W/T3
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cavle. |9
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coating -ty
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d 4

BRAKE |
MAINS EESISTOR MOTOR

Figure 4: Conexiones de alimentaciéon de Vacon 10, MI2 - MI3

Asistencia 24 horas 807 499 023 « Correo electréonico: vacon@vacon.es




vacon

o4

INSTALACION

2.2.2 Cableado de control

b

o ——— e,
~

Figure 5: Apertura de la tapa

chasiiaas L. LJ_| Control cable
Tart ___tightening

torque: 0.4 Nm

— Strip the plastic
cable coating for
360°earthing

Figure 6: Instalacion de los cables de control. Consulte la pagina siguiente.
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2.2.3 Refrigeracion

INSTALACION

En todas las unidades Vacon 10 se utiliza la refrigeracién por aire forzado.

Se debe dejar suficiente espacio libre por encima y por debajo del convertidor de

frecuencia para garantizar que la circulacion de aire y la refrigeracion sean

suficientes. En la siguiente tabla encontrara las dimensiones necesarias para el

espacio libre:

Min clearance (mm)

Frame A* B* C D
MI1 20 20 100 50
MI2 20 20 100 50
MI3 20 20 100 50

Tabla 2.1: Dimensiones necesarias para la refrigeracion

Tipo  |Aire de refrigeracién necesario (m3/h)
M ™
M2 10
N3 30

Tabla 2.2: Aire de refrigeracion necesario
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E/S DE CONTROL Y TERMINALES vacon _ *6
3. E/S DE CONTROL Y TERMINALES
k Terminal Senal '\Fa_lnr PERGGIer Descripcion
minado de fabrica
] \ 1 |+ 10Vref [palida de [a tension de ref Carga maxima 10 mA
7 ]An Referencia Frecuencia lo- +10VRi =200 k ©Q [min.)
3 IGND e@|Tierra de senal de E/S
6 f24Vec +20 %, carga max. 50 mA
7 |GND @ |Tierra de senal de E/S
<18 |DI1 Entrada digital 1 Marcha
~19 [D12 Entrada digital 2 Referencia Pl 2 . ;
|~ Iiojo3 [ [Entrada digtal3  |Deshabilitar PT(Refde |0 *o0 v Ri= 12k min.
frecuencia desde Al1)
Transductor 2 hilesj& JA
] [0]4...20 mﬁ._ BB
4®7.& A2 Senal analogica Entrada de presion 0(4) - 20 mA, Ri = 20002
5 [GND @|Tierra de senal de E/S
13|GND @ |Tierra de senal de E/S
—{14]Dl4 Entrada digital 4 Enclavamiento 1 _ )
—__I15[pi5— |Entrada digital 5 Enclavamiento 2 PR 1R a2 i
~"—{1¢|D1& Entrada digital é Enclavamiento 3
— /H8fsA Salida digital Listo 0-10v, 0-20mA, Ri=500Q
10v 20mA
—— / [{20jpo Salida digital Colector abierto, carga
24w 50mA Programable en P5.2 GOt B max. 48 V/50 mA
22I5R 11 —Ealida derelé Carga de conmutacion max.:
23ISR 12 Control Bomba 1 250 VCA/2Z Ao 250 VCC/0,4 A
2415R 21 Salida de rele Carga de conmutacion max.:
25I5R 22 j/l/ Programable tanirol Bamba2 250 VCA/2 Ao 250VCC/04 A
iR 1— en p5_1|Control Bomba

Tabla 1: Conexiones y configuracion de E/S predeterminada de la aplicacion
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4. ASISTENTE DE PUESTA EN MARCHA RAPIDA

VACONL10 inicia el asistente de arranque en el primer encendido. El asistente se puede activar con

7 ASISTENTE DE PUESTA EN MARCHA RAPIDA

el ajuste SYS Par. 4.2=1. El procedimiento se muestra en las siguientes figuras.

READY RUMN STOP ALARM FAULT

iATENCION! Ejecutar el Asistente de arranque siempre hara que los ajustes
de los parametros vuelvan a sus valores predeterminados de fabrica

REF
MON
PAR
5YS

4

¥ D
Foo

h 4 v

READY RUN STOP ALARM

REF -— s
won | L (L
ey ) |,
5YS

¥ A4

FWD REV i KEY PAD BUS

@

Pulsar OK para acceder al modo de
edicion

FAULT

FWD  REV I KEY PAD BUS

v

P1.4 Corriente nominal del motor.
Pulsar OK para acceder al modo de
edicion

READY RUN STOP ALARM FAULT

S (LI
i 1 ) |

AV@

Botdn Arriba/Abajo y pulsar OK para
confirmar

PAR 4 an

)

SYS

am

L ..
-

LT B

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF .
MON q J— ‘
PAR |4 - L'
SYS = A .

AV@

Cambiar el valor de P1.3 con el boton
Arriba/Abajo y pulsar OK para
confirmar
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ASISTENTE DE PUESTA EN MARCHA RAPIDA vacon

READY RUM STOP ALARM FAULT

ry
REF

MON " , _l
PAR |4 , ’

’
SYS

b J v

FWD  REV "> KEY PAD BUS

o

P1.7 Tipo de rotacion. Pulsar OK para
acceder al modo de edicion

READY RUN STOP ALARM FAULT

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF =
MON L {
PAR |4
SYS
v v

AV@

Cambiar el valor de P1.7 con el boton
Arriba/Abajo y pulsar OK para confirmar
0.Sin Rotacion

1.Rotacion de bombas auxiliares
2.Rotacion de todas las bombas

3. Rotacion aux. con enclavamientos

4 Rotacién de todas con enclavamientos

READY RUN STOP ALARM FAULT

& &
REF — REF
MON }. j I H MON ‘
PAR (4 ’, PAR |4 l
SYS 5YS
b v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS
P.18 Programar el nimero de bombas Cambiar el valor de P1.8 con el botén
auxiliares. Pulsar OK para acceder al Arriba/Abajo y pulsar OK para
modo de edicion confirmar
READY RUM STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A & ]
REF REF
MON I_j ’ q MON ' ‘ ‘
PAR (4 ’, PAR |4 ! !
¥
SYS SYS K
v v v v
FWD REV IO KEYPAD BUS

& ~v®

Cambiar el valor de P1.9 con el botén
Arriba/Abajo y pulsar OK para
confirmar y finalizacion asistente

P1.9 Presién de trabajo en Kg. Pulsar
OK para acceder al modo de edicion
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PARAMETROS MAS USUALES

6. PARAMETROS MAS USUALES

ICédig Parametro Min. Max. |unidad|Predet.| 1d. Nota
Tension nominal 230 Comprobar la placa de
P11 del motor 180 500 v 400 110 | caracteristicas del motor
Frecuencia Comprobar la placa de
P1.2 nominal del motor 30 320 Hz 50,00 111 caracteristicas del motor
Velocidad nominal Comprobar la placa de
P1.3 del motor 300 20000 rpm 2800 112 caracteristicas del motor
i B
Corriente nominal ) Comprobar la placa de
P1.4 del motor 0.2x1 1.5x A INunidad 113 caracteristicas del motor
Comprobar la placa de
PL5 |Cos (I) del motor 0,30 1,00 0,85 120 caracgeristicaspdel motor
[ B
Frecuencia Frecuencia minima de
P1.6 minima 0 P.3.1 Hz 30,00 101 las bombas
N
0 = No Rotacion
1 = Rot. aux. sin enclav.
P17 Tipo de Rotacién 0 4 4 1603 | 2 = Rot. total sin enclav.
3 = Rot. aux. con enclav.
4 = Rot. total con enclav.
r
Numero de Bombas auxiliares en el
P18 Auxiliares 0 3 1 1600 sistema
Presion trabajo Presion de trabajo
P1.9 deseada 0 P2.20 Kg 4.0 167 deseada en Kg
P2.4 Ganancia, PI 0,0 1000,0 % 125,0 118
P2.5 Tiempo, PI 0,00 320,00 S 1,00 119
Retraso marcha Retraso en conectar
P2.11 AUX. 0,0 200,0 S 4.0 1601 bombas Aux.
P213 IR A 0.0 2000 20 1602 Retraso en desconectar
. etraso paro Aux. , , S , bombas Aux
P2.14 |Frecuencia dormir 0,00 P3.1 Hz 31,00 1609 | Frecuencia dormir
ik
. Porcentaje respecto a la
P2.16 Nivel despertar 0,00 100,00 % 92,00 1611 presion de trabajo.
i
Sob i6 o .
P2.21 rinihagt 0,0 10,0 Kg 00 |1617 | Sobrepresion al dormir

Tabla 1: Parametros utiles de la aplicaciéon PFC para Vacon 10.

Nota: El listado completo de los pardmetros y sus descripciones se encuentra en el
manual de la aplicacién PFC para el Vacon 10, disponible en:
Www.vacon.es
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9. PARAMETROS

9.1 Parametros de configuracién rapida

PARAMETROS

-Cédigal Parametro Min.] Max.] Unidad| Predet.] 1d. Nota
Tension nominal 230 Comprobar la placa de
a2 del motor L 200 ¥ 400 1o caracteristicas del motor
P12 Frecuencia nominal 30 320 Hz 50,00 111 Compropar_ la placa de
del motor caracteristicas del motor
P13 Velocidad nominal 300 | 20000] rpm 2800 12 Valor predeterminado para
del motor un motor de cuatro polos
Corriente nominal | 0.2x | 1,5x _ Comprobar la placa de
P4 del motor Inunit] TNunit A Nunit | 113 caracteristicas dal motor
P15 | Cos @ delmotor | 030] 1,00 085 | 120 Gemprobar laplaca de
caracteristicas dal motor
P16 | Frecuenciamin. | o | P31| wHz | 3000 | 101 Frecuenciaminima
de las bombas
0 = No Rotacion
1 = Rot. aux. sin enclav.
P1.7 Tipo de Rotacion 0 4 4 1603] 2 = Rot. todas sin enclaw.
3 = Rot. aux. con enclav.
4 = Rot. todas. con enclav.
P18 Num_e_ru de 0 3 1 1600 Bomba_s auxiliares
Auxiliares en el sistema
P19 Presion trabajo 0 P2 20 Kg 40 167 Presion de trabajo deseada
deseada en Kg
Tabla 8.14: Parametros de configuracion rapida
9.2 Ajustes avanzados PFC
Codigol Parametro Min.] Max. | Unidad] Predet.] 1d. Nota
Segunda referencia
P2.1 | Presion de trabajo 2 P1.9] P2.20 Kg 5,0 1617] de presion.
Se activa mediante DI2
Tiempo de aceleracién
P2.2 Aceleracion 0,1 ] 3000,0 S 3,0 103 | desde 0 Hz hasta la
frecuencia maxima
Tiempo de
P2.3 Deceleracion 0,1 | 3000,0] s 441 syig| feciasacin desdala
frecuencia maxima
hasta 0 Hz
P2.4 Ganancia, PI 0,0 | 1000,0 % 125,0 118
P2.5 Tiempo |, PI 0,00] 320,00 = 1,00 119
P2.6 | Inversion ErrorPi | 0 1 0 sy | B Ao
1 = Inversian
Intewa% i 0,0=Test 40 s.
pP2.7 i 0 3000,0 h 48,0 1604] Tiempo transcurrido
Rotacién e
para la rotacion
; Nivel de rotacion para
L a]
P2.8 ‘Rotacion: N 0 3 0 | 1608] accionamientos
maximo Auxiliares suxiliares
o o MNivel de frecuencia de
p.g | Rotacion:Limitede} o oo p3g | HZ | g0 | "% satida detvariador
frecuencia o
para la rotacion
P2 10 Frecuenq.a marcha P1.6| 320 00 Hz 51.00 1607
Auxiliares
P2.11 Retrasg_marcha 0.0 200,0 i 40 1601
Auxiliares
ppp| Frecuenciaparo § ol pag | yz | 3100 | 1608
Auxiliares

Tabla 8.15: Ajustes avanzados PFC




Codigo Parametro Min.] Max. ] Unidad] Predet.] 1d. Nota
P2.13 Refrasu pang 00| 2000] s 2.0 | 1602
Auxiliares
P2.14 Frecuencia dormir 0,001 P31 Hz 31.0 1609
P2.15 Retraso dormir 0 3600 S 15 1610
P2.16| Nivel de Despertar] 0,00 100,0 Yo 92,00 | 1611
0= Despertar por debajo
del nivel (P2.18]
1 = Despertar por
P2.17| Funcién Despertar | 0 3 2 | agng| §UEE N P23}
= Despertar por debajo
del nivel (P1.9)
3 = Despertar por
encima del nivel [P1.9]
P2.18 Histeresi Pl 0.0 50.0 % 2.0 1613
pp.qg| 'ncrementoRefPIY 4 4ol sy 50) o 500 | 1614
ala marcha
ppoo| Escalatransductorf 441 4900 kg | 100 | 1615
Presion
paigq| Sebmpremon 00| 100] kg 0,0 | 1617
al dormir
R 0= rueds
P2.22 (deshabilitar PI) 0 1 1 1618 :a_vz?fcmn
(DI3) 2
Seleccion 0 = Panel [P1.9)
L Referencia Presion . ! ) 1 1=Al1
Actualizacion 0 =Siempre
P25 enclavamientos . ! ! s 1=5Solo en Stop
Tabla 8.15: Ajustes avanzados PFC
9.3 Control de motor
Codigo| Parametro | Min.] Max.] Unidad] Predet.] Id. Nota
pa.q | Frecuencia | o, o1 32001 o | 5100 | 102
maxima 0
Tipu de 0 = Rampa
sz marcha o 1 . o 1 = Motor girando
. 0 =Libre
P3.3 | Tipo de paro 0 1 1 506 1= Rampa
pas | [Limitede 1§ 02x1 5 .01 A | 15xin] 107
intensidad in
Control de 0=U/f
P35 Motor 0 1 0 600) 1 = Ctrl. Vectorial
.. 0 =Lineal
P3.6 | Relacién U/f 0 1 1 108 ¥ = Crindrstica
paq | Puntosde | 44500 32000 ;| 50,00 | 602
desexcitacion 0
Tension en el
P3.8| puntode | 10,00| ZDI']]'" % | 100,00 s0%
desexcitacion
Optimizacion 0 = Sin utilizar
B u/f 4 1 o 03 1 = Sobrepar automatico
Frecuencia
P3.10 de 1,5 16,0 KHz 6,0 601
conmutacion

Tabla 8.16: Control de motor
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9.4 Entradas analdgicas

Codigo Parametro Min. | Max.] Unidad] Predet. | Id. Nota
P4.1 Histéeresi Al 0,000] 9,000 v 0,100 1620] Sensibilidad Al1
N 2=0-20mA
P4.2 | Rango Senal Al2 2 3 3 390 3=4-20mA
P4.3 | tiempo filtro Al2| 0,0 10,0 s 0,1 389 | 0=sinfiltrar
P4.4 "'"V"’lﬂzc“e"te -100,0] 1000 % 0,0 | 391 0,0=Sinescalar
Max Valor ]
P4.5 - -100,0{ 100,0 % 100,0 392 100,0 = Sin escalar
Cliente Al2
p4.¢ | Escatadominimof o | 4o50] 9 0,0 | 33| 0=Sinescalar
Valor Actual
Escalado
P4.7 maximo Valor 0,0 100,0 % 100,0 337 100,0 = Sin escalar
Actual
Tabla 8.17: Entradas analogicas
9.5 Senales de salida
Codigo Parametro Min. Max. Unidad] Predet. ] 1d. Nota
0 = Ctrl. Bomba 2
; 1= Listo
P5.1 Relé 2 (RO2) 0 3 314 5 = Marcha
3= Fallo
0=Ctrl. Bomba 3
Salida Digital 1 = Listo
a2 (DO) . . +i5 2 = Marcha
3= Fallo
0= Listo
Salida Digital 1= Marcha
£l (A0) g 3 3150 2 - Falto
3 = Fallo invertido

Tabla 8.18: Senales de salida




9.6 Protecciones

Codigo Parametro Min. | Max.| Unidad] Predet.] Id. Nota
P6.1 Re:puefsta i fi"“ 0 2 2 | 700
e T M 0 = Sin respuesta
P&.2 Respu»_zsta a f_:fllu 0 ? 2 727 1= Aviso .
de baja tension 2 = Fallo, parar segun
= P3.3
s | RSN 2 2 | 703
derivacion a Tierra
pe.s | Proteccionbaja - oo0 1 9999] s 10,00 | 1621
frecuencia
Proteccién contra
P&.5 baja carga 0 2 2 713 | Como Pé.1
pick | Turvade para o | 1500] % 100 | 715
frecuencia cero
R [, ChmaliG.paE 3 o | 1500] % 50,0 | 714
frecuencia nominal
Limite de tiempo 3200
P4.8 proteccion baja 2,00 DI 5 20,0 716
carga
P6.9 Proteccién térmica 0 2 0 704 | como P6.1
del motor
Ps.10| Temp.ambiente | o5 | 409 | ¢ s | 705
. del motor
Factor refrigerante 1500
P5.11 del motor a 0.0 D' Y 40,0 706
velocidad cero
Constante de
P6.12 tiempo térmico 1 200 min 45 707
del motor
! Limite de corriente
P6.13 SN e o & 1,9 . A 0 1622] para que se active el
bloqueo del motor | INunit] INunit
fallo de bloqueo
Tabla 8.19: Protecciones
9.7 Rearmes automaticos
Codigo Parametro Min. Max. | Unidad] Predet.] Id. Nota
Retardo antes del
P7.1 | Tiempodeespera| 0,10 | 1000] s i |Gy e eeRn Ao
depués de que haya
desaparecido un fallo
Define el tiempo antes de
que el convertidor de
frecuencia intente volver
P7.2 | Tiempo de prueba] 0,00 | 320,00 s 90.00 | 718| a arrancar de manera
automatica el motor
depues de gque haya
desaparecido el fallo
i 0=Rampa
P7.3 Faurrgl:nuie 0 2 0 719] 1 = Arranque al vuelo
q 2 = Conforme a P3.2
pys | Codigoderearme |, | 555, 0 | 731| 0= Desactivado
automatico
Tabla 8.20: Rearmes automaticos
9.8 Ocultacion de parametros
I Codigo| Parametro Min.] Max. | Unidad] Predet.] Id. Selecciones I
P8 1 Dt;u[tar 0 1 . 115 0= Para}metrﬁs visibles
Parametros 1 = Parametros ocultos

Tabla 8.21: Ocultacion de parametros



MONITORIZACION

vacon

10. MONITORIZACION

Codigo| Senal de supervision| Unidad Id. |Descripcion
V1.1 Frecuencia de salida Hz 1 Frecuencia al motor
Referencia de
Vi.2 frecuencia Hz 25
V1.3 Velocidad del motor rpm Velocidad del motor calculada
V1.4 Intensidad del motor A Corriente del motor medida
V1.5 Par del motor % Par calculado (actual/nominal)
. Potencia calculada (actual/
0,
V1.6 Potencia del motor Yo 5 nominal)
V1.7 Tension del motor \% Tension del motor
V1.8 Tension del bus de CC \% Tension del bus de CC medida
Temperatura del o .

V1.9 convertidor C 8 Temperatura medida
V1.10 |Entrada analdgica 1 \% 13 |Valor en V de la entrada All
V1.11 |Entrada analdgica 2 mA 14 | Valor en mA de la entrada Al2
V1.12 |DI1, DI2, DI3 15 |Marcha / Ref P12 / Desh. Pl
V1.13 |DlI4, DI5, DI6 16 |Enclav. 1/ Enclav. 2/ Enclav.3
V1.14 |RO1, RO2, DO 17 |Estado de las salidas

. I 0--> No Listo (O mA)
V1.15 |Salida digital 26 |1__> Listo (20 mA)
V1.20 |valor Actual Presion Kg 1616 | Presion actual en Kg
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LOCALIZACION DE FALLOS Y ALARMAS

11. LOCALIZACION DE FALLOS Y ALARMAS

Codigo fallo/alarma | Nombre del fallo/alarma

1 Sobreintensidad

2 Sobretensicn

3 Fallo a Tierra

a8 Fallo de sistema

9 Baja tension

11 Fallo de fase de salida motor

13 Baja temperature del convertidor de
frecuencia

14 Sobretemperatura del convertidor de
frecuencia

15 Motor blogueado

16 Sobretemperatura del motor

17 Fallo baja carga (bomba sin agua)

22 Fallo en la EEPROM

25 Fallo del mecanismo de control del
microprocesador

27 Proteccion CEM posterior

34 Fallo comunicacion del bus interno

35 Fallo de la aplicacion

41 Exceso de temperature de IGET

50 Entrada analogical Iin<4mA / Fallo
transductor de presion

51 Fallo externo

53 Fallo de bus de campo

55 Fallo error marcha

57 Fallo de identificacién motor

a0 Mo se detectan los enclavamientos de las
bombas

81 Fallo en la identificacidn del sistema (Frec.
dormir}

a2 Frecuencia de salida < Frecuencia de
referencia

Nota: Fallo F17 (Baja Carga). Para pruebas programar P8.1= 0y P6.5=0
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